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Beschreibung

Die Erfindung betrifft eine Wickelvorrichtung fiir ei-
nen Faden, insbesondere fiir einen Faden mit angeni-
herter Nulldehnung, nach dem Oberbegriff von An-
spruch 1.

Wickelvorrichtungen der in Rede stehenden Art sind
seit langem bekannt. Sie dienen dazu, den Faden von der
Vorratsspule abzurollen und auf einem Grundkorper,
beispielsweise auf dem Grundkorper einer Kreuzspule,
in bestimmter Weise aufzuwickeln. Dabei kommt es
stets in besonderem MaBe darauf an, das Aufwickeln
des Fadens auf den Grundkoérper mit einer moglichst
konstanten Fadenspannung zu realisieren. Eine grofBe
Anzahl von Entwicklungen befaBt sich mit der Frage,
wie es moglich ist, Kreuzspulen und andere Wickelkor-
per mit entsprechendem Grundkoérper mit moglichst
konstanter oder auch mit definiert sich dndernder Fa-
denspannung zu spulen. Ganz besondere Bedeutung
kommt der richtigen Steuerung der Fadenspannung
beim Wickeln von Fiden mit angeniherter Nulldeh-
nung, beispielsweise von neuartigen Kunststoffilament-
en wie Kevlar od. dgl. zu. Fiir diesen Anwendungsbe-
reich ist die beanspruchte Wickelvorrichtung ganz be-
sonders gut geeignet.

Das zuvor erlduterte Problem versucht man zunichst
nahe dem Grundkérper dadurch zu l6sen, dall man vor
dem Grundkorper bzw. dem ggf. vorgeordneten Faden-
leitwerk einen Fadenspannungskonstanter, der insbe-
sondere als Tanzerarmeinrichtung ausgefithrt werden
kann, anordnet. Die Fadenspannung im Fadenspan-
nungskonstanter, insbesondere die Lage der Tédnzerrol-
le der Tanzerarmeinrichtung wird meBtechnisch erfaBt
und einer elektronischen Steuerung zugeleitet, die wie-
derum auf den Drehantrieb fiir den Grundkorper wirkt.
Diese Steuerung des Drehantriebs fiir den Grundkérper
ist wegen der Massentrigheit des Grundkérpers lang-
sam, sie scheitert bei betriebsmiBig grolen Schwankun-
gen der Fadenspannung wie sie insbesondere bei unre-
gelmidBig geformten Grundkorpern auftreten (DE
37 23593 C1).

Weiter ist es bekannt, auch auf der Seite des Abroll-
antriebs einen Fadenspannungskonstanter einzusetzen.
Die insoweit bekannte Wickelvorrichtung (DE
37 02 702 A1) weist eine vom Abrollantrieb direkt ange-
triebene Vorratsspule fiir den Faden auf. Der Faden-
spannungskonstanter ist als Tanzerarmeinrichtung aus-
gefiihrt. Durch den Fadenspannungskonstanter kénnen
geringe Schwankungen in der Fadenspannung, die von
dem Grundkorper ausgehen, ausgesteuert werden. Er-
gidnzend ist es auch moglich, den Abrollantrieb nach
MaBgabe eines MeBsignals vom Fadenspannungskon-
stanter zu steuern. Diese Steuerung des Abrollantriebs
ist wegen der Massentriagheit der Vorratsspule aber
sehr langsam. Da man auch extrem groBe Tanzerarm-
auslenkungen nicht hinnehmen kann, 148t sich die be-
kannte Wickelvorrichtung letztlich nur dort einsetzen,
wo betriebsmaBig mit nur geringen Schwankungen der
Fadenspannung zu rechnen ist.

Grundsitzlich sinnvoll lassen sich auch die beiden zu-
vor erlduterten Vorrichtungen zu einer gemeinsamen
Wickelvorrichtung zusammensetzen, wobei eine solche
Wickelvorrichtung einerseits einen dem Grundkorper
zugeordneten Fadenspannungskonstanter, andererseits
einen der entfernt angeordneten Abrollvorrichtung zu-
geordneten Fadenspannungskonstanter aufweist, deren
MeBsignale unabhiangig voneinander iiber jeweils eine
elektronische Steuerung einerseits den Drehantrieb fir
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den Grundkérper, andererseits dem Abrollantrieb der
Vorratsspule zugeleitet werden.

Fiir sich ist es bei einer Drahthaspel bekannt, den
Drehantrieb fiir die Drahthaspel nicht tiber eine Tdnzer-
armeinrichtung, die mangels Elastizitit des Drahtes hier
nicht einsetzbar ist, zu steuern, sondern iiber einen am
Draht angreifenden Tachogenerator, der die Drahtge-
schwindigkeit aufnimmt. Dies ist eine, abgesehen vom
Tachogenerator an Stelle des Fadenspannungskonstan-
ters mit der eingangs erliuterten Wickelvorrichtung
vergleichbare Konstruktion (DE-AS 10 24 472).

Die Erfindung betrifft nun das Problem, wie eine Wik-
kelvorrichtung der in Rede stehenden Art gestaltet sein
kann, so daB auch bei starken, vom Grundkérper ausge-
henden Fadenspannungsinderungen problemios eine
weitgehend konstante Fadenspannung am Grundkor-
per realisiert werden kann.

Die zuvor aufgezeigte Aufgabe ist bei einer Wickel-
vorrichtung mit den Merkmalen des Oberbegriffs von
Anspruch 1 durch die Merkmale des kennzeichnenden
Teils von Anspruch 1 gelost. Der Erfindung liegt zu-
nichst die Erkenntnis zugrunde, daB Schwankungen in
der Fadenspannung vom Grundkorper auch dann aus-
gehen konnen, wenn der Drehantrieb des Grundkoérpers
optimal eingesteuert ist. Durch eine spezifische Steue-
rung der Drehgeschwindigkeit des Drehantriebs des
Grundkorpers 148t sich allenfalls eine fiir die Form des
Grundkorpers spezifische Einsteuerung erreichen. Bei
unregelmiBig geformten Grundkorpern ist selbst das
wegen der Triagheit des Systems aus Drehantrieb und
Grundkorper mit aufgewickeltem Faden nahezu un-
moglich.

Der Lehre der Erfindung liegt ferner die Erkenntnis
zugrunde, daB die vom Grundkérper ausgehenden An-
derungen der Fadenspannung letztlich nur das Ergebnis
von Anderungen der Aufwickelgeschwindigkeit des Fa-
dens am Grundkérper sind, die dann auch entsprechen-
de Beschleunigungen des Fadens verursachen. Gerade
bei sehr unregelmiBigen Grundkoérpern, beispielsweise
einem flachrechteckférmigen Grundkorper, kénnen die
Aufwickelgeschwindigkeiten je nach Winkelstellung des
Grundkorpers extrem unterschiedlich sein.

Von der zuvor erlduterten Erkenntnis ausgehend
wird bei der erfindungsgemaBen Wickelvorrichtung ge-
wissermaBen eine Vorausregelung dadurch realisiert,
dal unmittelbar vor dem Grundkoérper bzw. dem dem
Grundkorper vorgeordneten Fadenleitwerk die mo-
mentane Geschwindigkeit des Fadens meBtechnisch er-
faBt wird. Dieses MeBsignal wird direkt an die elektroni-
sche Steuerung weitergeleitet, von der aus dann der
Abroliantrieb in der Abrollvorrichtung entsprechend
gesteuert wird. Unverziiglich nach Erhéhung oder Ver-
ringerung der Aufwickelgeschwindigkeit am Grundkér-
per wird folglich der Abrollantrieb nachgefiihrt, weitaus
schneller als die erhohte Fadenspannung sich am Faden-
spannungskonstanter gravierend bemerkbar macht. Die
verbleibende, wegen der Trigheit auch der erfindungs-
gemiBen Steuerung nicht vollig vermeidbare, aber er-
heblich geringere Verzégerung kann ohne weiteres
durch den Fadenspannungskonstanter ausgesteuert
werden. Extreme Fadenspannungsinderungen, die vom
Grundkorper ausgehen, werden so mit dem Einsatz des
dem Grundkorper nahen Geschwindigkeitsaufnehmers
steuerungstechnisch in ganz geringe Fadenspannungs-
dnderungen am Fadenspannungskonstanter reduziert.

ErfindungsgemaB wird also dem Grundkérper bzw.
demn ggf. vorgeordneten Fadenleitwerk der Geschwin-
digkeitsaufnehmer rdumlich zugeordnet, der dann aber
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nicht auf den Drehantrieb des Grundkorpers wirkt, son-
dern riickwirkt auf den Abrollantrieb der Abrollvorrich-
tung. Entgegen der bisherigen Steuerungstechnik wird
also ein MeBsignal vom "Ende” des Fadens steuerungs-
technisch und antriebstechnisch an den "Anfang” des
Fadens zuriickgekoppelt. Damit gelingt die Losung der
zuvor aufgezeigten Aufgabe.

Von der Verwirklichung der Lehre der Erfindung un-
abhéngig ist es, ob am Grundkorper ggf. noch der an
sich bekannte Fadenspannungskonstanter, der seiner-
seits wiederum den Drehantrieb fiir den Grundkérper
steuert, angeordnet ist (DE 37 23 593 C1).

Es gibt nun eine Vielzahl von Moéglichkeiten, die Leh-
re der Erfindung in vorteilhafter Weise auszugestalten
und weiterzubilden. Dazu wird einerseits auf die dem
Anspruch 1 nachgeordneten Anspriiche, andererseits
auf die nachfolgende Erlduterung eines bevorzugten
Ausfiihrungsbeispiels anhand der Zeichnung verwiesen.
Im Zusammenhang mit der Erliuterung des bevorzug-
ten Ausfithrungsbeispiels anhand der Zeichnung wer-
den auch weitere vorteilhafte Ausgestaltungen und Al-
ternativlésungen in verschiedenen Details erldutert.

Die einzige Figur der Zeichnung zeigt in einer per-
spektivischen, groBteilig schematischen Ansicht ein
Ausfiihrungsbeispiel einer erfindungsgemiBen Wickel-
vorrichtung.

Die in der einzigen Figur der Zeichnung dargestellte
Wickelvorrichtung ist eine solche fiir einen Faden 1 mit
angendherter Nulldehnung, beispielsweise fiir Kunstof-
filamente wie Kevlar od. dgl. Grundsitzlich 1Bt sich
eine solche Wickelvorrichtung aber auch fiir einen Fa-
den mit einer begrenzten Nulldehnung einsetzen, wobei
dann steuerungstechnisch die Nulldehnung des Fadens
durch Korrekturfaktoren beriicksichtigt werden mu3.

Zum grundsitzlichen Aufbau einer Wickelvorrich-
tung der in Rede stehenden Art gehort auf der Aufwik-
kelseite zunichst ein Grundkorper 2, auf den der Faden
1 aufgewickelt werden kann. Dieser Grundkérper 2 ist
im hier dargestellten Ausfiihrungsbeispiel an einem Tri-
ger 3 angebracht. Ihm ist ein iibliches Fadenleitwerk 4
vorgeordnet, das hier nur als einfache Fadenfiihrungs-
Ose angedeutet ist. Auch nur angedeutet, und zwar in
Form der entsprechenden Antriebswelle fiir den Grund-
korper 2 ist ein Drehantrieb 5 fiir den Grundkorper 2.
Ein solcher Drehantrieb 5 ist regelmiBig ein elektri-
scher Drehantrieb, wenngleich es fiir die Lehre der Er-
findung auf die Antriebsenergie prinzipiell nicht an-
kommt.

Auf der Abrollseite findet sich eine Abrollvorrichtung
6 fiir den Faden 1, die zunéichst eine Vorratsspule 7 fiir
den Faden 1, einen wiederum zumeist elektrischen Ab-
rollantrieb 8 fiir den Faden 1, einen Fadenspannungs-
konstanter 9 und eine elektrische oder elektronische
Steuerung 10 aufweist. Hier ist dargestellt, daB die Ab-
rollvorrichtung 6 einen Tragrahmen 11 aufweist, an dem
die verschiedenen Teile der Abrollvorrichtung 6 ange-
bracht bzw. gelagert sind. Der Abrollantrieb 8 ist hier
mit einem Gleichstrommotor und einem gleichzeitig ein
bestimmtes Untersetzungsverhiltnis realisierenden An-
triebsriemen 12 ausgestattet.

Wie zuvor im allgemeinen Teil der Beschreibung aus-
fihrlich erlautert worden ist, kommt es fiir die Lehre der
Erfindung entscheidend darauf an, daB der Faden 1 nahe
vor dem Grundkorper 2 bzw. vor dem vorgeordneten
Fadenleitwerk 4 durch einen Geschwindigkeitsaufneh-
mer 13 gefithrt ist, daB das Geschwindigkeits-MeBsignal
des Geschwindigkeitsaufnehmers 13 der Steuerung 10
zugeleitet wird und daB die Abrollgeschwindigkeit des
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Abrollantriebs 8 durch die Steuerung 10 nach Mafigabe
des Geschwindigkeits-MeBsignals gesteuert wird. Im
hier dargestellten und insoweit bevorzugten Ausfiih-
rungsbeispiel ist der Geschwindigkeitsaufnehmer 13 als
Tachogenerator mit einer am Faden 1 angreifenden Ta-
chorolle 14 ausgefiihrt. Der Tachorolle 14 ist zur Ver-
meidung von Schlupf in an sich bekannter Weise eine
Fiihrungs- und Andruckrolle 15 zugeordnet. Es kénnten
auch entsprechend zwei Fiihrungs- und Andruckrollen
15 vorhanden sein. Angedeutet ist ein Drehsignalgeber
16, durch den die Drehung der Tachorolle 14 in ein
elektronisches MeBsignal, ndmlich das Geschwindig-
keits-MeBsignal umgesetzt wird, das dann von der
Steuerung 10 steuerungstechnisch verarbeitet werden
kann.

Fiir den Geschwindigkeitsaufnehmer 13 gibt es natiir-
lich eine Vielzahl anderer technischer Realisierungs-
moglichkeiten, beispielsweise durch einen Winkelcodie-
rer, einen Resolver od. dgl. Letztlich hdngt es von der
gewiinschten MeBgenauigkeit ab, welche MeBtechnik
fur den Geschwindigkeitsaufnehmer 13 realisiert wird.

Die einzige Figur macht schon allein zeichnerisch
deutlich, daB hier erfindungsgemil eine Vorausrege-
lung mit dem Geschwindigkeits-MeBsignal als Stellsi-
gnal realisiert ist, durch die der Abrollantrieb 8 mit ex-
trem geringer Verzogerungszeit nachgefiihrt werden
kann. Im einzelnen darf dazu auch auf den allgemeinen
Teil der Beschreibung verwiesen werden.

Grundsitzlich lieBe sich die zuvor erlduterte Lehre
der Erfindung in Verbindung mit einem klassischen Ab-
rollantrieb 8, wie er zum Stand der Technik erldutert
worden ist, einsetzen. Schon damit wiirde eine erhebli-
che Verbesserung im Sinne einer Losung des zuvor auf-
gezeigten Problems erzielt. Die Triagheit des aus dem
Stand der Technik bekannten Abrollantriebs liBt je-
doch auch dort eine weitere Ausgestaltung im Sinne
einer Erhohung der Ansprechgeschwindigkeit zweck-
mabBig erscheinen. Dazu zeigt das bevorzugte Ausfiih-
rungsbeispiel der Erfindung, da} die Vorratsspule 8 als,
ggf. mit einer Bremseinrichtung versehene Freilaufspule
ausgefiihrt ist und daB der Abrollantrieb 8 von der Vor-
ratsspule 7 getrennt ist und am von der Vorratsspule 7
abgezogenen Faden 1 angreift. Diese weitere Ausge-
staltung der Lehre geht von der Uberlegung aus, daB die
Ansprechgeschwindigkeit des Abrollantriebs 8 wesent-
lich vergréBert wird, wenn man diesen von der Massen-
tragheit der Vorratsspule 7 befreit. Selbst ohne eine
weitere Freilaufmechanik zwischen diesem separierten
Abrollantrieb 8 und der Vorratsspule 7 bewirkt schon
der verlangerte Angriffs-Hebelarm (am AuBenumfang
der Vorratsspule 7 gegeniiber dem Angriffs-Hebelarm
des bislang bekannten Abrollantriebs am Innenumfang
der Vorratsspule 7) eine erheblich erhéhte Ansprechge-
schwindigkeit. Noch weiter verbessert wird die An-
sprechgeschwindigkeit natiirlich dann durch eine zwi-
schengeordnete Freilaufmechanik. Das wird spiter
noch weiter erldutert.

Hinsichtlich der Gestaltung des separierten Abrollan-
triebs 8 gibt es eine Mehrzah! von Maglichkeiten. Das
dargestellte Ausfilhrungsbeispiel zeigt eine besonders
bevorzugte Konstruktion, die dadurch gekennzeichnet
ist,daB der Abrollantrieb 8 zum Angriff am Faden 1 eine
von einem Antriebsmotor 17 angetriebene Umschlin-
gungswalze 18 mit paralleler Mitlaufwalze 19 und ggf.
einem dazwischen angeordneten Fadenleitwerk 20 auf-
weist. Ein derartiger Antrieb wird auch als Galette be-
zeichnet. Das Fadenleitwerk 20 kann dabei aus einer
Mehrzahl von parallel zueinander stehenden, nach au-
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Ben offene Fadenfiihrungen bildenden Fithrungsstiaben,
beispielsweise aus hochgleitfihigem Kunststoff od. dgl.
bestehen. Fiir die Umschlingungswalze 18 empfiehlt
sich eine Gleitschutzauflage.

Die Umschlingungswalze 18 und vorzugsweise auch
die Mitlaufwalze 19 lassen sich ohne weiteres tragheits-
arm, insbesondere als Hohlwalzen ausfiihren, wie das
hier in der Zeichnung auch dargestellt ist.

In besonderem MaBe empfiehit es sich, wie zuvor
schon angesprochen, daf3 zwischen der Vorratsspule 7
und dem Abrollantrieb 8 ein Fadenleitwerk 21 angeord-
net ist. Das Fadenleitwerk 21 kann in diesem Fall gleich-
zeitig als Freilaufmechanik eingerichtet sein.

Das dargestellte und insoweit bevorzugte Ausfiih-
rungsbeispiel zeigt, daB} das Fadenleitwerk 21 eine fest-
stehende Leitose 22 und eine an einem Schwenkarm 23
gelagerte Umlenkrolle 24 aufweist. Der Schwenkarm 23
kann federbelastet sein, ist aber im hier dargestellten
Ausfithrungsbeispiel so angeordnet und ausgebildet,
daB er lediglich unter seinem Eigengewicht nach unten
hangt und dadurch dem Faden 1 in diesem Bereich eine
gewisse Grundspannung erteilt.

Zuvor ist erldutert worden, daB die Vorratsspule 7 als
Freilaufspule ausgefiihrt ist. Fiir die Beschleunigung der
Freilaufspule bietet das Fadenleitwerk 21 im hier darge-
stellten Ausfiihrungsbeispiel entsprechend erforderli-
che Kompensationsméglichkeiten. Dieses Fadenleit-
werk 21 kann aber auch dazu genutzt werden, die Vor-
ratsspule 7 bei Verringerung der Fadengeschwindigkeit
abzubremsen. Dazu empfiehlt es sich, daB die Bremsein-
richtung der Vorratsspule 7 vom Schwenkarm 23 des
Fadenleitwerks 21 gesteuert ist. Fiir das dargestellte
Ausfilhrungsbeispiel gilt, daB die Bremswirkung der
Bremseinrichtung der Vorratsspule 7 bei anziehendem
Faden 1 verringert, bei nachlassender Fadenspannung
und absinkendem Schwenkarm 23 vergroBert wird.

Schon bei der aus dem Stand der Technik (DE
37 23 593 C1) bekannten Wickelvorrichtung weist der
Fadenspannungskonstanter ein rdumlich verstellbares
Fiihrungselement auf. Im dargesteliten Ausfiihrungsbei-
spiel gilt nun hier, daB ein MeBwertaufnehmer zur Mes-
sung der Stellung des Fiihrungselements 25 vorgesehen
ist, das Stellungs-MeDBsignal der Steuerung 10 zugeleitet
wird und der Abrollantrieb 8 durch die Steuerung 10
unter weiterer Beriicksichtigung des Steuerungs-MeBsi-
gnals gesteuert wird. Fiir die Art dieser Steuerung kann
es sich dabei empfehlen, daB das Stellungs-MeBsignal
des Fithrungselements 25 in der Steuerung 10 als Stellsi-
gnal eines Regelkreises ausgewertet wird, dessen Regel-
signal dem Abrollantrieb 8 zugeleitet wird und daB
durch die Regelung das Fiithrungselement 25 bei Auslen-
kung gegeniiber einer Sollstellung wieder in die Sollstel-
lung zuriickgefithrt wird. Durch diese Steuerungstech-
nik wird erreicht, daB bei sehr schnellen Geschwindig-
keitsanderungen des Fadens 1 ein zusitzliches Stellsi-
gnal an die Steuerung 10 fiir den Abrollantrieb 8 gege-
ben wird. Dadurch gelingt es, das bewegliche Fithrungs-
element 25 weitestgehend in seiner Sollstellung zu hal-
ten. Das wiederum beriicksichtigt den EinfluB} der Stel-
lung des Fiihrungselements 25 auf die Fadenspannung,
der leider nicht ganz zu vernachlissigen ist, so aber in
seiner storenden Auswirkung weitgehend eliminiert
wird.

Fir den Fadenspannungskonstanter 9 gibt es eine
Vielzahl von Ausgestaltungsmoglichkeiten. Im darge-
stellten und bevorzugten Ausfilhrungsbeispiel gilt nun,
dafB dieser Fadenspannungskonstanter 9 als Tanzerarm-
einrichtung ausgefiihrt ist. Diese Tédnzerarmeinrichtung
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weist im dargestellten Ausfiihrungsbeispiel zwei Um-
lenkrollen 26, 27 und eine zwischen den Umlenkrollen
26, 27 liegende, am Ténzerarm 28 gelagerte Tinzerrolle
29 auf, wobei, vorzugsweise, der Tanzerarm 28 von den
Umlenkrollen 26, 27 weg gerichtet vorgespannt ist. Das
Fiithrungselement 25 wird hier von der Ténzerrolle 29
und dem Tinzerarm 28 gebildet. Die erfindungsgemal
bevorzugte Vorspannung des Tidnzerarms 28 erfolgt
durch ein Federelement 30, das im hier dargesteliten
Ausfiihrungsbeispiel als Schraubenzugfeder ausgefiihrt
ist. Auch andere Federarten konnen hier eingesetzt
werden, auch pneumatische Lagerungen des Tinzer-
arms 28 sind bekannt, letztlich sind auch gewichtsbela-
stete Tinzerarme 28 fiir Tanzerarmeinrichtungen der in
Rede stehenden Art denkbar, wenngleich hier die Mas-
sentrigheit wieder storend aufkommt.

Fir das dargestellte Ausfithrungsbeispiel eines als
Tanzerarmeinrichtung ausgefiihrten Fadenspannungs-
konstanters 9 liegt auf der Hand, daB eine Einhaltung
der Sollstellung des Tanzerarms 28 fiir die konstante
Fadenspannung durchaus von erheblicher Bedeutung
ist. Steuerungstechnisch ist es aber nun so, daB durch
Vorgabe einer bestimmten Sollstellung eine bestimmte,
dann allerdings konstant gehaltene Fadenspannung vor-
gegeben werden kann. So gewinnt man durch diese
steuerungstechnische Variante noch einen zusitzlichen
steuerungstechnischen Freiheitsgrad fiir die erfindungs-
gemiBe Wickelvorrichtung.

Der erfindungsgemiB vorhandene Fadenspannungs-
konstanter 9 bietet noch eine weitere steuerungstechni-
sche Moglichkeit, eine dritte StellgroBe zu beriicksichti-
gen. Der Fadenspannungskonstanter 9 kann namlich ei-
nen Fadenspannungs-MeBaufnehmer aufweisen. Das
Fadenspannungs-MeBsignal des Fadenspannungs-MeDB-
aufnehmers wird dann ebenfalls der Steuerung 10 zuge-
leitet und der Abrollantrieb 8 wird durch die Steuerung
10 unter weiterer Beriicksichtigung des Fadenspan-
nungs-MeBsignals gesteuert. Im hier dargestellten und
bevorzugten Ausfithrungsbeispiel gilt dabei, daB der Fa-
denspannungs-MeBaufnehmer die an einem Biegestab
od. dgl. gelagerte Umlenkrolle 26 der Ténzerarmein-
richtung ist. Es kann sich hier beispielsweise um einen
mit DehnungsmeBstreifen ausgeriisteten Biegestab han-
deln, was in der einzigen Figur der Zeichnung nur ange-
deutetist.

Durch die in der vollstandigen steuerungstechnischen
Ausriistung der erfindungsgemidBen Wickelvorrichtung
zur Verfiigung stehenden drei Stellsignale wird eine op-
timale, extrem verzégerungsarme Steuerung des Ab-
rollantriebs 8 erreicht, so daBl auch bei ganz unregelma-
Big geformten Grundkérpern 2 der Faden 1 mit prak-
tisch vollig konstanter Fadenspannung aufgewickelt
werden kann. Im {brigen lassen sich steuerungstech-
nisch eine Vielzahl von Vorgaben machen, so daBl auch
mit einer auf ganz bestimmte, vorgegebene Weise vari-
ierenden Fadenspannung gearbeitet werden kann.

Patentanspriiche

1. Wickelvorrichtung fiir einen Faden (1), insbeson-
dere fiir einen Faden (1) mit angeniherter Nulideh-
nung,

mit einem Grundkérper (2), auf den der Faden (1)
aufgewickelt werden soll, ggf. einem dem Grund-
korper (2) vorgeordneten Fadenleitwerk (4) und ei-
nem Drehantrieb (5) fiir den Grundkérper (2) und
mit einer von dem Grundkorper (2) bzw. dem ggf.
vorgeordneten Fadenleitwerk (4) entfernt angeord-
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neten Abrollvorrichtung (6) fiir den Faden (1), wo-
bei die Abrollvorrichtung (6) eine Vorratsspule (7)
fir den Faden (1), einen Abrollantrieb (8) fiir den
Faden (1), einen, insbesondere als Ténzerarmein-
richtung ausgefiihrten Fadenspannungskonstanter
(9) und eine elektrische oder elektronische Steue-
rung (10) aufweist, dadurch gekennzeichnet, da8
der Faden (1) nahe vor dem Grundkoérper (2) bzw.
vor dem vorgeordneten Fadenleitwerk (4) durch
einen Geschwindigkeitsaufnehmer (13) gefiihrt ist,
daB das Geschwindigkeits-MeBsignal des Ge-
schwindigkeitsaufnehmers (13) der Steuerung (10)
der Abrollvorrichtung zugeleitet wird und

daB3 die Abrollgeschwindigkeit des Abrollantriebs
(8) durch die Steuerung (10) nach MaBgabe des
Geschwindigkeits-MeBsignals des Geschwindig-
keitsaufnehmers (13) gesteuert wird.

2. Wickelvorrichtung nach Anspruch 1, dadurch ge-
kennzeichnet, daB der Geschwindigkeitsaufnehmer
(13) als Tachogenerator mit einer am Faden (1) an-
greifenden Tachorolle (14) ausgefiihrt ist.

3. Wickelvorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, da-
durch gekennzeichnet, daB die Vorratsspule (7) als,
ggf. mit einer Bremseinrichtung versehene Frei-
laufspule ausgefiihrt ist und daB der Abrollantrieb
(8) von der Vorratsspule (7) getrennt ist und am von
der Vorratsspule (7) abgezogenen Faden (1) an-
greift.

4. Wickelvorrichtung nach Anspruch 3, dadurch ge-
kennzeichnet, daB der Abrollantrieb (8) zum An-
griff am Faden (1) eine von einem Antriebsmotor
(17) angetriebene Umschlingungswalze (18) mit
paralleler Mitlaufwalze (19) und ggf. einem dazwi-
schen angeordneten Fadenieitwerk (20) aufweist.

5. Wickelvorrichtung nach Anspruch 4, dadurch ge-
kennzeichnet, dal die Umschlingungswalze (18)
und vorzugsweise auch die Mitlaufwalze (19) trag-
heitsarm, insbesondere als Hohlwalzen, ausgefiihrt
sind.

6. Wickelvorrichtung nach einem der Anspriiche 3
bis 5, dadurch gekennzeichnet, da zwischen der
Vorratsspule (7) und dem Abrollantrieb (8) ein Fa-
denleitwerk (21) angeordnet ist.

7. Wickelvorrichtung nach Anspruch 6, dadurch ge-
kennzeichnet, daB das Fadenleitwerk (21) eine fest-
stehende Leitdse (22) und eine an einem Schwenk-
arm (23) gelagerte Umlenkrolle (24) aufweist.

8. Wickelvorrichtung nach Anspruch 7, dadurch ge-
kennzeichnet, daB die Bremseinrichtung der Vor-
ratsspule (7) vom Schwenkarm (23) des Fadenleit-
werks (21) gesteuert ist.

9. Wickelvorrichtung nach einem der Anspriiche 1
bis 8, wobei der Fadenspannungskonstanter (9) ein
raumlich verstellbares Fihrungselement (25) auf-
weist, dadurch gekennzeichnet, daBl ein MeBwert-
aufnehmer zur Messung der Stellung des Fiih-
rungselements (25) vorgesehen ist, das Stellungs-
MeBsignal der Steuerung (10) zugeleitet wird und
der Abrollantrieb (8) durch die Steuerung (10) un-
ter weiterer Berlicksichtigung des Stellungs-MeDBsi-
gnals gesteuert wird.

10. Wickelvorrichtung nach Anspruch 9, dadurch
gekennzeichnet, daB das Stellungs-MeBsignal des
Fithrungselements (25) in der Steuerung (10) als
Stellsignal eines Regelkreises ausgewertet wird,
dessen Regelsignal dem Abrollantrieb (8) zugelei-
tet wird und daB durch die Regelung das Fiithrungs-
element (25) bei Auslenkung gegeniiber einer Soll-

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

8

stellung wieder in die Sollstellung zuriickgefiihrt
wird.

11. Wickelvorrichtung nach Anspruch 9 oder 10,
dadurch gekennzeichnet, daB die Tdnzerarmein-
richtung zwei Umlenkrollen (26, 27) und eine zwi-
schen den Umlenkrollen (26, 27) liegende, am Tén-
zerarm (28) gelagerte Tanzerrolle (29) aufweist
und, vorzugsweise, der Tanzerarm (28) von den
Umlenkrollen (26, 27) weg gerichtet vorgespannt
ist und daf} das Fithrungselement (25) von der Tén-
zerrolle (29) und dem Tanzerarm (28) gebildet ist.
12. Wickelvorrichtung nach einem der Anspriiche 1
bis 11, dadurch gekennzeichnet, da der Faden-
spannungskonstanter (9) einen Fadenspannungs-
MeBaufnehmer aufweist und das Fadenspannungs-
MeBsignal des Fadenspannungs-MeBaufnehmers
der Steuerung (10) zugeleitet wird und der Abroll-
antrieb (8) durch die Steuerung (10} unter weiterer
Beriicksichtigung des Fadenspannungs-MeBsignals
gesteuert wird.

13. Wickelvorrichtung nach Anspruch 12, dadurch
gekennzeichnet, daB der Fadenspannungs-MeBauf-
nehmer eine an einem Biegestab od. dgl. gelagerte
Umlenkrolle (26) der Tanzerarmeinrichtung ist.

Hierzu 1 Seite(n) Zeichnungen
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